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使用说明书

 User Manual Ver 2.0

在使用本产品之前，请务必先仔细阅读本使用说明书

请务必妥善保管好本书，以便日后能随时查阅
请在充分理解内容的基础上，正确使用
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介绍：
EC-AV16PRO是为大中型的高档音响系统设备专门开发研制的可编程电源管理控制系统。可根据现场的系统配置情况设置多达16路设备开机/关机的时序控制，实现一键开机/关机的功能。由于采用了品质优良的进口品牌元器件和专业的电气结构设计，确保了100A的总输出功率和单路16A的功率容量，并对第路负载进行稳定可靠的过载保护，是大中型的音响系统中不可缺少的控制设备。

应用：

大型户外舞台，现场演唱会、歌舞厅、歌剧院、大礼堂、影院、音乐厅等使用大中型音响系统的场所。


功能特点：

1． 可使用外接面板按键，一键开关负载回路，也可使用电箱内的应急按键来开关回路通道；
2． 关键元器件均采用工业级的原装进口知名品牌产品；
3． 可通过RS232接口与电脑相连，对各路设备的开关机时序进行设置；
4． 提供RS232控制接口，可连接电脑和中控系统；
5． 总输入和每路负载通道都配置有高性能的电源断路保护装置，为设备提供了可靠的工作环境；
6． 针对音响系统中所有设备必须星型一点共地接法的特点，进行了专业的设计，配有宽敞；
7． 箱体选用优质板材，双层防锈喷涂。


参数规格：

型号




EC-AV16PRO

输入电压



三相交流380V 50/60Hz

负载回路数量


16路

单路负载回路最大电流
16A

电箱总电流最大值

三相100A

输入过载保护


100A断路保护开关

输出过载保护


16X20A断路保护开关

开关器件



继电器16A nom

控制输入



1 X RS232






外接86按键控制面板






机箱内部应急开关

尺寸




770mmX570mmX150mm（高X宽X深）

重量




35KG

结构示意图：

通讯协议：协议结构
· 串行端口的通讯格式

波特率：9600bps；数据位：8；停止位：1；校验方式：无校验。

· 协议格式

IPCS通讯协议遵循EC-NET产品的通讯协议规范，通讯指令由：CA＋20＋FE＋CMD＋DATA＋CKS组成。DATA字段根据不同的命令由多个字节组成；CMD为命令字节，其值由具体指令决定；CKS为命令校验字节由起始符字节CA累加至校验和字节的前一字节，再将累加结果取反，便得到校验和值，也可用AC代替。

· 命令反馈格式

一般操作命令（非查询命令）的反馈有两种。

正确反馈：CA 90 FF A6；       错误反馈：CA 80 FF B6



说明：以上数据皆为 16进制字节。

通讯协议：控制指令
端口开指令集：

	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）
	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）

	端口1开
	CA  20  01  18  02  01  01  AC
	端口9 开
	CA  20  02  18  02  01  01  AC

	端口2开
	CA  20  01  18  02  02  01  AC
	端口10开
	CA  20  02  18  02  02  01  AC

	端口3开
	CA  20  01  18  02  03  01  AC
	端口11开
	CA  20  02  18  02  03  01  AC

	端口4开
	CA  20  01  18  02  04  01  AC
	端口12开
	CA  20  02  18  02  04  01  AC

	端口5开
	CA  20  01  18  02  05  01  AC
	端口13开
	CA  20  02  18  02  05  01  AC

	端口6开
	CA  20  01  18  02  06  01  AC
	端口14开
	CA  20  02  18  02  06  01  AC

	端口7开
	CA  20  01  18  02  07  01  AC
	端口15开
	CA  20  02  18  02  07  01  AC

	端口8开
	CA  20  01  18  02  08  01  AC
	端口16开
	CA  20  02  18  02  08  01  AC



端口关指令集：

	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）
	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）

	端口1关
	CA  20  01  18  02  01  00  AC
	端口9 关
	CA  20  02  18  02  01  00  AC

	端口2关
	CA  20  01  18  02  02  00  AC
	端口10关
	CA  20  02  18  02  02  00  AC

	端口3关
	CA  20  01  18  02  03  00  AC
	端口11关
	CA  20  02  18  02  03  00  AC

	端口4关
	CA  20  01  18  02  04  00  AC
	端口12关
	CA  20  02  18  02  04  00  AC

	端口5关
	CA  20  01  18  02  05  00  AC
	端口13关
	CA  20  02  18  02  05  00  AC

	端口6关
	CA  20  01  18  02  06  00  AC
	端口14关
	CA  20  02  18  02  06  00  AC

	端口7关
	CA  20  01  18  02  07  00  AC
	端口15关
	CA  20  02  18  02  07  00  AC

	端口8关
	CA  20  01  18  02  08  00  AC
	端口16关
	CA  20  02  18  02  08  00  AC



端口时序全开指令集：

	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）

	端口时序全开
	CA  20  FE  19  05  FF  FF  FF  FF  01  AC


端口时序全关指令集：

	指令
	内容（数据皆为 16进制字节）

	端口时序全关
	CA  20  FE  19  05  FF  FF  00  00  02  AC


端口组合操作指令
（可进行延时操作）

	内容（数据皆为 16进制字节）
	

	CA  20  FE  19  05
	端口有效选择字节1
	端口有效选择字节2
	端口状态操作字节1
	端口状态操作字节2
	41
	 AC


端口有效选择字节：

用以指明设备的哪些端口进行操作，其0位对应端口1，1位对应端口2 ……7位对应端口8（见附录A）。位值为1时表示对应端将根据端口状态操作字节的内容进行操作；为0时则表示对应端口保持原有状态。

端口状态操作字节：

用以指明要达到的端口状态，其0位对应端口1，1位对应端口2 ……7位对应端口8（见附录A）。位值为1时表示开启对应的端口（继电器闭合），为0时则表示关闭对应的端口（继电器释放）。

附录：
附录A

数据字节的端口有效选择字节1对应表：

	第7位
	第6位
	第5位
	第4位
	第3位
	第2位
	第1位
	第0位

	端口8
	端口7
	端口6
	端口5
	端口4
	端口3
	端口2
	端口1


数据字节的端口有效选择字节2对应表：

	第7位
	第6位
	第5位
	第4位
	第3位
	第2位
	第1位
	第0位

	端口16
	端口15
	端口14
	端口13
	端口12
	端口11
	端口10
	端口9



软件使用说明
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软件操作步骤：

   1：电脑连接好设备RS232，然后打开软件选择电脑COM口；

   2：修改延前一般在软件中先选择自动识别，然后在显示出来的延时上进行修改操作；

   3：进行延时或者互锁设置后，都必须写入之后才能正常工作； 

  注意： RS232连接到电脑时，必须将6键面板拔掉时才能使用软件操作；

联系我们
销售 与 咨 询： 电话：020-82356828，020-82356838 

传真：020-82356838

               

商标声明：EASTCATO是商标标志

免责声明

未经凯图公司许可，不得复制，传输本说明文档的任何部分或将其保存于可检索的系统中。凯图公司保留随时变更说明文档内容之权而无需事先通知，本说明文档的插图和截图与实际设备可能略有不同，凯图公司已尽一切努力以保证本说明文档的准确与完整，然而，若有发现存在任何错误或遗漏，请与凯图公司技术部联系。尽管如上所述，凯图公司对因错误操作本产品而导致的任何损害概不负责。

这份文档是由广州凯图电子科技有限公司技术部编写

并行使拥有权和最终解析权
中     文
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